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учитывая следующие параметры: рабочая частота, частота переключе-

ния, диапазон скоростей, нагрузка и мощность двигателя, суммарный 

коэффициент гармонических искажений и т.д.; 

– тип измерительных приборов чрезвычайно важен для правиль-

ной оценки электрических величин на системах с ШИМ напряжением. 

Правильные среднеквадратичные значения должны быть использо-

ваны для того, чтобы обеспечить верные измерения мощности; 

– увеличение частоты коммутации увеличивает КПД двигателя и 

снижает КПД инвертора (из-за увеличения потерь на переключениях 

силовых клюей). 
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МОДЕЛИРОВАНИЕ ДИНАМИКИ РЕАЛИЗАЦИИ  

ТЕХНОЛОГИЧЕСКОГО ПРОЦЕССА С ЭЛЕМЕНТАМИ  

ПОТЕНЦИАЛЬНОЙ ОПАСНОСТИ 

 

Для детального рассмотрения вариантов реализации технологиче-

ского процесса производства (ТПП) с элементами потенциальной опас-

ности, в качестве которых могут выступать технологические операции 

ТХО, надёжность выполнения которых может изменяться вероятност-

ным образом и влиять на надёжность выполнения производственного 

цикла, необходимо исследование процесса выполнения производ-

ственных циклов в динамике, что позволит учесть эволюционную за-

висимость элементов ТПП и повысить адекватность вероятностной мо-

дели, используемой для прогнозирования вероятностных характери-

стик надёжности исследуемых объектов.  

Главной задачей динамического вероятностно-алгебраического 

моделирования ТПП с элементами потенциальной опасности [1] явля-

ется выбор такой последовательности управляющих воздействий, при 

которой изменения в организации ТПП реализуются в нужные мо-

менты времени согласно опережающим результатам вероятностно-ал-

гебраического моделирования. В этом смысле моделирование позво-
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ляет адаптировать ТПП к вероятностным изменениям надёжности вы-

полнения ТХО. Вид управляющего воздействия выбирается с исполь-

зованием одной из параметризованных моделей в составе комплекса 

автоматизации проектного моделирования систем управления техно-

логическими процессами производства с элементами потенциальной 

опасности «ControlSyst», позволяющего рассмотреть объект на разных 

уровнях детализации, определив состав элементов и указав семантику 

состояний этих элементов. Возможны следующие варианты динамиче-

ского изменения характеристик надёжности ТХО: линейное изменение 

вероятностей надёжного выполнения ТХО; изменение вероятностей 

надёжности ТХО, соответствующее данным накопленной и обработан-

ной статистики; изменение вероятностей надёжности с использова-

нием одной из форм Марковской модели. Для управления процессом 

моделирования ТПП используются различные резервирования (холод-

ное резервирование, горячее резервирование, различные схемы мажо-

ритарной логики). 
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ИССЛЕДОВАНИЕ НАПРЯЖЕНИЙ ВОЗЛЕ КРАЯ  

ПОПЕРЕЧНОЙ ТРЕЩИНЫ,  

РАСПОЛОЖЕННОЙ ВБЛИЗИ БОКОВОЙ  

ГРАНИ УПРУГОЙ ПОЛУПОЛОСЫ 

 

Рассматривается упругая полуполоса, которая занимает область, 

описываемую в декартовой системе координат соотношениями 

0 , 0x a y    . Боковые грани защемлены  

       0, 0, 0, 0, , 0, , 0,u y v y u a y v a y     0 y  . 

По торцу полуполосы заданы условия  

   ,0 0, ,0 0,0xyu x x x c    , 
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