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РЕАЛИЗАЦИЯ РАСЧЕТА НАПРЯЖЕНИЯ В ПОЛОСЕ 
 

Задачей работы является создание программного модуля для рас-

чета напряжений. В данной части программного модуля рассматрива-

ется упругое полупространство, нагруженное по полосе (−𝑎 ≤ 𝑥 ≤ 𝑎) 
нормальными давлениями 𝑝(𝑥) и касательными усилиями 𝑞(𝑥), рас-

пределенными некоторым произвольным образом. Компоненты 

напряжений в точке 𝐴(𝑥, 𝑧) вызываемыми нагрузками 𝑝(𝑥) и  𝑞(𝑥), 
определяем следующим образом [1] 
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Тестирование программы осуществлялось на простейшем слу-

чае, когда действие распределенной нагрузки давление в полосе од-

нородно, а касательная нагрузка отсутствует. Тогда из (1) после всех 

преобразований имеем 
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Был разработан алгоритм и программа для подсчета компонент 

напряжений в произвольной точке 𝐴(𝑥, 𝑧). Исходными данными в 

программе являются границы полосы, координаты точки 𝐴(𝑥, 𝑧), и 

давление 𝑝(𝑥). Также реализована графическая интерпретация изме-

нения компонент напряжения при изменяющемся 𝑥. 
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КОНЦЕПЦИЯ РАЗРАБОТКИ СИСТЕМЫ  

АВТОМАТИЗИРОВАННОГО СБОРА ДАННЫХ  

ГОРОДСКОЙ СРЕДЫ И ИХ АНАЛИЗА 

 

В наше время большая половина населения планеты – жители 

городов. При этом тенденция увеличения доли городского населения 

остаётся актуальной и города стремительно пополняются каждый год. 

Пространство города становится не просто местом проживания лю-

дей, но и воплощением современного образа жизни, мировоззрения, 

являясь средоточием разнообразных возможностей деятельности, 

насыщенности социальной информации, культурной интеграции. 

Следовательно, стоит уделить особое внимание развитию городов и 

городской среды. В свою очередь, современные технологии предо-

ставляют много различных инструментов, которые позволяют решать 

различные вопросы в области городского градостроительства. 

В предлагаемой статье описываются основные идеи разработки 

автоматизированной системы сбора и анализа данных городской сре-

ды. Первым этапом предлагаемой системы является поиск сбор дан-

ных разнообразных источников. В области городской среды такими 

источниками данных могут служить, например, открытые картогра-

фические службы, такие как OpenStreetMap. 

В системе предусмотрен отдельный автоматизированный мо-

дуль, который с помощью открытого api, предоставляемого Интернет-

сервисами, извлекает необработанные данные, преобразует их к необ-

ходимому формату и сохраняет в базе данных. В дальнейшем накоп-

ленные данные обрабатываются системой и отображаются пользова-

телю в виде графиков и схем. Отметим, что данные о городской сре-

де, которые сохраняются в предлагаемой системе, могут быть исполь-

зованы для выявления различного рода зависимостей и проверке раз-

нообразных гипотез. Так, например, может быть полезным для управ-
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