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     – сопря-

женный оператор Харди. 

Определение [1]. Символом оператора Хаусдорфа   называет-

ся функция  ( )  ∫  ( )| ( )| 
 

 
    

  
       (если интеграл су-

ществует). 

Теорема. Справедливы следующие утверждения: 1) 
  

     
 – сим-

вол оператора Чезаро;  ) 
  

        
 – символ оператора Харди; 

 ) 
  

        
 – символ сопряженного оператора Харди;  ) 

 
 

 
   

 – символ 

оператора Копсона. 
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О ПЕРЕСЕЧЕНИИ АБНОРМАЛЬНЫХ ПОДГРУПП  

БЕЗ ОДНОГО КЛАССА СОПРЯЖЕННЫХ  
 

В теории конечных групп центральное место занимают объекты, 

экстремально расположенные в группе. К таким объектам в первую 

очередь относятся максимальные подгруппы. Знание их строения, 

способа вложения в группу, а также взаимодействия между собой и с 

другими подгруппами позволяют раскрыть многие свойства самих 

групп [1]. 

Пусть даны группа G, множество A и отображение 

: ( )f A Aut G , где ( )Aut G  – автоморфное отображение группы G в 

себя или автоморфизм группы G. Подгруппа M называется A-

допустимой, если M выдерживает действие всех операторов из A, то 

есть M M
 для любого оператора A . 
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Подгруппа H группы G называется максимальной A -допустимой 

подгруппой в G, если H является A-допустимой и любая собственная 

A-допустимая подгруппа из G, содержащая H, совпадает с H. 

Необходимо отметить, что не каждая максимальная подгруппа 

будет являться максимальной A-допустимой относительно некоторой 

группы операторов A, а также не всякая максимальная A-допустимая 

подгруппа группы является максимальной подгруппой в этой же 

группе [2]. 

Теорема. Пусть A – группа операторов группы G. Тогда 

подгруппа, равная пересечению всех абнормальных максимальных A-

допустимых подгрупп, не сопряжённых с произвольной абнормальной 

максимальной A-допустимой подгруппой, метанильпотентна. 

Следствие. В произвольной группе подгруппа, равная 

пересечению всех абнормальных максимальных подгрупп, не 

сопряжённых с некоторой абнормальной максимальной подгруппой, 

метанильпотентна. 
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МЕХАНИЗМ ОБРАБОТКИ REAL-TIME VFX-ЧАСТИЦ  

В РЕЖИМЕ РЕАЛЬНОГО ВРЕМЕНИ  
 

На сегодняшний день, в любой медиа-сфере будь то кино, игры, 

реклама или презентации, необходимы высококачественные спецэф-

фекты. Использование алгоритмов обработки Real-time VFX предо-

ставляет возможность создавать спецэффекты, преобразование кото-

рых, происходит в режиме реального времени. 

Конечный результат работы алгоритмов обработки частиц VFX 

позволит киностудиям, игровым компаниям, рекламным агентствам 
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