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  . Где 
nt  – среднее значение времени между поступлени-

ями предметов труда на обработку; t  – средняя продолжительность 

цикла обработки, ,   – интенсивности, соответствующих потоков. 

Вероятность 
1P  представляет собой коэффициент использования рабо-

чего времени станка. Рассмотрим пример: cистема раскряжёвки бревен 

работает с циклом обработки 1t   мин. Необходимо установить ра-

циональную интенсивность подачи хлыста. Анализируя, полученные 

формулы, получаем, что начиная с 5 6    дальнейшее увеличение 

параметра существенно не повысит вероятность рабочего состояния. 

Рациональный цикл подачи хлыстов составит 1 1 5 0,2nt    мин. 

Полученное значение цикла подачи хлыста позволяет выбирать пода-

ющий механизм: растаскиватель, манипулятор или другой. 
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АЛГОРИТМ КОМПЕНСАЦИИ ПРОТЯЖЕННЫХ  

УЗКОПОЛОСНЫХ ОТВЕТНЫХ ШУМОВЫХ ПОМЕХ  

 

Для радиоэлектронного подавления импульсно-доплеровских 

радиолокационных станций (ИД РЛС) сопровождения применяются 

активные и пассивные помехи [1]. Узкополосная ответная шумовая 

помеха (ОШП) обеспечивает снижение контраста цели на определен-

ном участке частот и времен задержек и, как следствие, ухудшение 

качества обнаружения отраженного сигнала (ОС) [1]. Для повышения 

эффективности действия ИД РЛС точного измерения координат в 

условиях действия ОШП необходимо разрабатывать специальные ав-

томатические устройства помехозащиты. 
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В работе [2] предложена модель узкополосной ОШП. Отмечено, 

что характерной чертой ОШП является сильная внутриимпульсная 

корреляция, которая определяется ее шумовой комплексной огибаю-

щей. Шумовой импульс ОШП, занимая бóльшую часть периода по-

вторения импульсов, является более протяженным по дальности по 

отношению к длительности ОС – 
0T . Устройство компенсации воз-

можно реализовать по аналогии со схемами мгновенной автоматиче-

ской регулировки усиления (МАРУ) и с малой постоянной времени 

(МПВ). Такие схемы применяются в некоторых РЛС обзора воздуш-

ного пространства для защиты от перегрузки приемного устройства 

импульсной помехой и улучшения различимости ОС на экранах ин-

дикаторов на фоне протяженных по дальности помех. 

В данной работе рассматривается алгоритм компенсации ОШП 

и проводится анализ показателей его качества. 
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ЧИСЛЕННОЕ И ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНОЕ ИССЛЕДОВАНИЕ  

ДИРЕКТОРНОЙ АНТЕННЫ С ЭЛЕМЕНТАМИ  

УВЕЛИЧЕННОЙ ДЛИНЫ 

 

В качестве рефлектора и директора директорной антенны пред-

ложено использовать пассивные вибраторы увеличенной по сравне-

нию со стандартными значениями длиной, находящиеся в режиме 

максимального рассеяния (МР) [1]. 

Разработана конструкция трёхэлементной директорной антенны 

(рис. 1а). Моделирование выполнено на частоте f = 480 МГц.  
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