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ДИСКРЕТНАЯ ЗАДАЧА ОПТИМАЛЬНОГО УПРАВЛЕНИЯ 

С КОНТИНИУМОМ ОГРАНИЧЕНИЙ 

 

Рассмотрена линейная задача оптимального управления: 

    max*  txcuJ , 

     tbutAxtx 1 ,    00x x , 

  *

* gtHxg  ,  

     tftutf **  ,   1,,1,0 *  tTt 
.
 

Здесь   nRtx  ,   Rtu  , Tt ; nxnRA ; mxnRH  , mrankH  ; 

c , b , *g , *g  – заданные векторы соответствующих размеров,  tf* , 

Tt – заданные функции. 

Понятия допустимого, оптимального, субоптимального управле-

ний и соответствующих им траекторий вводятся стандартно. 

Опорой исходной задачи  назовѐм совокупность  опопоп TIК ,  

двух множеств IIоп  , TTоп  , опоп TI  , для которой матрица 

    опопоп TtbttFIIHP  ,,, *  неособая. 

Получена формула приращения критерия качества 

,)()()()()(  
 


н опTt Is

ssvtutuJ   

где      tututu  , Tt  – приращение управления,  опi Ii ,  – 
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вектор потенциалов,  t , нTt  – вектор оценок, )(s  – невязки вы-

ходных сигналов. 

Введена функция  t , Tt , – решение сопряжѐнной системы  

   Att   1 , Tt ,      JIHIct опоп ,1   . 

Сформулирован критерий оптимальности для  исходной задачи. 

Теорема. Для оптимальности допустимого управления u  доста-

точно существования такой опоры опK , что вдоль опорного управле-

ния  опKu,  и сопровождающего еѐ решения  t , Tt , сопряжѐнной 

системы выполнялись условия: 

       
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Программно реализован алгоритм решения исходной задачи.  

 

А. В. Астафьева, Е. П. Кечко  

(ГГУ им. Ф.Скорины, Гомель) 

О НУЛЯХ АППРОКСИМАЦИЙ ЭРМИТА-ПАДЕ 

 

Диагональными аппроксимациями Эрмита-Паде I типа (Latin type) и 

)1( n -го порядка для набора экспонент  mppze 0
 называют 1m  много-

членов m

nnn AzAzA ),...,(),( 10 степени не выше 1n , для которых 





m

p

nmnpzp

n zOezA
0

1)()( , ,0z     (1) 

где предполагается, что хотя бы один многочлен )(zAp

n  тождественно 

не равен нулю. Такие аппроксимации определил Ш. Эрмит [1]. В [2] 

показано, что с помощью аппроксимаций Эрмита−Паде I типа можно 

доказать трансцендентность числа e . 

Рассмотрим диагональные аппроксимации Эрмита−Паде I типа 

для системы экспонент  mpzpe 0


 с произвольными различными дей-
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