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ЗАДАЧА ОПТИМАЛЬНОГО УПРАВЛЕНИЯ  

СПЕЦИАЛЬНОГО ВИДА КАК ОБЩАЯ ЗАДАЧА ЛП 

 

На фиксированном промежутке времени   tT ,0  рассмотрим за-

дачу оптимального управления с фазовыми ограничениями 

    max, txcuJ  

  ,0, 0xxBuAxx       ttxdt 
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* gtHxg   ,   Tttu  ,1 . 

 

(1) 

Здесь   ,nRtxx         ,,,
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 Tt – r -мерное управле-

ние в момент времени t ; A  – постоянная  nn – матрица, B  – посто-

янная rn – матрица, 1r ; H – постоянная nm – матрица, 

nmHrank  ; nRggc *

*

*

*
,,,,  .  

Понятия допустимого, оптимального и субоптимального управле-

ния   Tttuu  ,  и соответствующей траектории вводится стандартно.  

Если в задаче (1) с помощью формулы Коши исключить  tx , 

Tt , то получим задачу линейного программирования в функцио-

нальном пространстве управлений: 
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Эта задача с точностью до интегралов и сумм совпадает с дис-

кретной задачей оптимального управления: 
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С точностью до обозначений задача совпадает с интервальной зада-

чей ЛП. Эта задача имеет большие размеры, но при малом количестве 

разбиений еѐ можно решать методами линейного программирования. 

Исходя из этого понятия и конструкции адаптивного метода, реше-

ния общей задачи ЛП перенесѐм на задачу оптимального управления. 

 

Н. Ю. Казлоўская  

(ГрДУ імя Я. Купалы, Гродна) 

ДАКЛАДНЫЯ АЦЭНКІ НАБЛІЖЭННЯ 

ФУНКЦЫІ sin x  НЕКАТОРЫМІ МЕТАДАМІ 

 

Дакладныя ацэнкі набліжэнняў заўсѐды выклікалі інтарэс у 

матэматыкаў [1]. У гэтай рабоце разглядаюцца дакладныя ацэнкі для 

некаторых метадаў набліжэння функцыі sin x . 

Разгледзім сінгулярны інтэграл Вале-Пусэна функцыі sin x  

2
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Атрыманы наступны вынік  
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