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       * , 1,...,3 ,i i ix t t x t i    

где скалярная функция   0i t   – достаточно быстро монотонно 

нарастающая функция. В результате невозмущенное состояние объекта 

в координатах *

ix  получается устойчивым, что позволяет применять 

классические методы синтеза рассмотренные в [1]. 
По результатам синтеза, в среде визуального моделирования 

MATLAB (SIMULINK), авторами разработана математическая модель 
наведения телеуправляемой ракеты на подвижные объекты. 

Математическая модель позволяет проводить анализ: 

 динамических свойств контура телеуправления; 

 нормальных ускорений и ошибок наведения ракеты на ско-
ростную цель; 

 точности наведения. 
ЛИТЕРАТУРА 
1. Красовский, А. А. Системы автоматического управления поле-

том и их аналитическое конструирование / А. А. Красовский. – 
M.: Наука, 1973. – 560 с. 

 
Р. В. Калякин, Д. М. Мицкевич  

(Военная академия Республики Беларусь, Минск) 
КЛАССИФИКАЦИЯ МОДЕЛЕЙ ПРОГНОЗИРОВАНИЯ 

ТЕХНИЧЕСКОГО СОСТОЯНИЯ И НАДЕЖНОСТИ 
РАДИОЭЛЕКТРОННОЙ ТЕХНИКИ 

 
Прогнозирование технического состояния и надежности можно 

осуществлять на различных стадиях создания и использования радио-
электронной техники (РЭТ) на этапе проектирования, производства и 
эксплуатации, а исходными данными являются предполагаемые зако-
номерности изменения еѐ технических параметров. При этом целью 
является своевременное предупреждение отказов и применение таких 
рабочих условий и обслуживания РЭТ, которые наилучшим образом 
отвечают задаче обеспечения заданной надежности и эффективности.  

Существующие математические модели, позволяющие прогнози-
ровать надежность и техническое состояние, можно разделить на клас-
сы по следующим признакам: 

 по цели моделирования: технического состояния и надежности; 

 по характеру исследуемых процессов: детерминированные и 
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стохастические; 

 по динамике исследуемых процессов: статические и динамические; 

 по количеству воздействующих факторов, которые учитыва-

ются в модели: однофакторные и многофакторные; 

 по количеству контролируемых параметров, описывающих тех-

ническое состояние объекта исследования: одномерные и многомерные; 

 по источнику информации, на основе которого получают све-

дения об изучаемых процессах: модели, синтезированные на основе 

результатов ускоренных лабораторных испытаний, и модели, получен-

ные в результате обработки данных подконтрольной эксплуатации и 

диагностики объектов в реальных условиях эксплуатации. 

При воздействии на такую систему внешних и внутренних факто-

ров, не превышающих некоторого предельно допустимого значения, 

процесс ее старения стабилен и стационарен на определенном интерва-

ле времени, а при их превышении этот процесс ускоряется и становит-

ся нестационарным. Таким образом, РЭТ при значениях параметров 

окружающей среды и режимов работы, не превышающих предельно 

допустимые, не имеет ярко выраженную тенденцию износа на опреде-

ленном интервале времени. Однако если данные параметры превыша-

ют некоторые критические значения, то процесс износа будет проте-

кать интенсивнее, и система становится нестабильной с ярко выражен-

ным процессом деградации. 
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ЛАБОРАТОРНЫЙ КОМПЛЕКС  

ДЛЯ ИМИТАЦИОННОГО МОДЕЛИРОВАНИЯ 

ЭЛЕКТРИЧЕСКИХ МАШИН И СИСТЕМ АВТОМАТИКИ 

 

В процессе подготовки высококвалифицированных авиационных 

специалистов важным аспектом является преподавание учебного мате-

риала с применением современных информационных технологий, 

например пакета прикладных программ Matlab, который применяется 

для решения задач технических вычислений и представляет собой язык 

программирования высокого уровня. Для удобства пользования вся сре-

да Matlab поделена на разделы, оформленные в виде пакетов программ. 

Пакет Simulink вместе с пакетом расширения SimPowerSystems  являют-
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