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РАЗРАБОТКА СИСТЕМЫ КОНЕЧНЫХ АВТОМАТОВ 

 
Разработанная программа представляет собой совокупность ко-

нечных автоматов, обменивающихся между собой сообщениями и 
выполняющихся параллельно. Ключевым свойством  конечных авто-
матов является использование таймеров, которые предназначены для 
привязки работы программы к реальному времени.  

Каждый конечный автомат описан в отдельном модуле про-
граммы и имеет две внешние функции: 

void InitКА(void); 
void ProcessКА(void); 
При этом функция InitКА, инициализирует автомат, а функция 

ProcessКА отвечает за работу автомата, в которой происходит обра-
ботка состояний автоматов и проверка условий переходов в другие 
состояния. Главный модуль программы приведен на рисунке 1. Он 
содержит модуль настройки микроконтроллера, модули инициализа-
ции портов, приёма и передачи ИК-сигнала, обработки состояний 
оружия и игрока, проверки заряда батареи. В нём имеется активация 
игрока и обработка звука.  

Функция ProcessКА не должна выполнять продолжительных во 
времени действий, связанных с ожиданием какого-либо флага или с 
истечением временного интервала. Такое требование вызвано необ-
ходимостью максимально ускорить систему и не блокировать работу 
других автоматов. 
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Рисунок 1 – Главный модуль программы
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