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В классе кусочно-непрерывных функций рассмотрим задачу: 
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Исходная задача эквивалентна задаче оптимального управления с фазовыми ограничениями 
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Понятия допустимой, оптимальной и субоптимальной пары ( , ( ))u t , где ( ( ), )u u t t T  и 

соответствующих траекторий вводится стандартно.  

Введена совокупность отрезков  

, ,i

i iT       i

i   1i 
,  1,..., ;i N p    * : i

iN i N     , 
0 *\N N N , N N   , 

* * *N N N   , 
* *N N   . 

Получена формула приращения критерия качества 
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  Функция     ,t t T     – 

является решением уравнения  
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где у  – вектор потенциалов терминальных ограничений,  vi  – скачки котраектории. 

Сформулирован критерий оптимальности для исследуемой задачи. На основании полученного критерия 
оптимальности предложен конструктивный алгоритм. 

 

 

 


