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РАЗРАБОТКА ПРОГРАММНОГО МОДУЛЯ 

ПО РАСЧЕТУ НАПРЯЖЕННО-ДЕФОРМИРУЕМОГО СОСТОЯНИЯ 

УПРУГОГО ПОЛУПРОСТРАНСТВА 

 

Статья посвящена определению напряженно-деформированного состояния 

упругого (плоская задача) полупространства. Создана программа на современном языке 

программирования C# для расчета напряжений в произвольной точке при действии 

распределенного нормального давления и касательных усилий на границе. Сделана 

компьютерная   программа   по   построению   линий   равного   уровня   напряжений    в 

полуплоскости. 

 

Исследование вопросов расчета параметров контактного взаимодействия упругих 

деформируемых   тел   является   одним   из   ведущих    направлений    в    механике. На 

современном этапе развития механики деформируемого твердого тела получены 

решения многих контактных задач, как аналитическими методами, так и численными, 

однако в связи с разработкой новых материалов и численных технологий исследования 

в этой области остаются актуальными. 

В данной работе исследуется напряженно деформируемое состояние упругой 

полуплоскости в системе координат XOZ (так в двумерном случае будем называть 

полупространство), нагруженной на границе, представляющей собой узкую 

прямолинейную полосу (  b  x  a ), по этой полосе действуют нормальные давления и 

касательные усилия q(x) , распределенные некоторым произвольным образом. 

Компоненты напряжений в точке 

определяем следующим образом [1] 

A(x, z) вызываемыми нагрузками p(x) и q(x) , 
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Рисунок 1 – Расчет  xz , x , z 

 

в произвольной точкеНа рисунке 1 отображается результат работы созданной программы по 

расчету приведенных напряжений в заданной точке. Исходными данными являются размеры 

границы полосы, координаты точки для определения напряжений и значение давления p(x) 
(если постоянно), в ином случае функция определяющая давление устанавливается 

в коде программы. 
 

 

Рисунок 2 – Расчет напряжений  xz , x , 

z 

при изменяющемся x. 

 

Для нахождения коэффициентов напряжения при изменяющемся x , необходимо 

поставить флажок при выборе данной опции, на панели слева на рисунке 2 и ввести все 

необходимые данные. После вычисления программа выдает в виде таблицы для каждого 

значения x соответствующее ему значения коэффициентов напряжения. Также 

демонстрируется их изменение с помощью графической иллюстрации. 

Для проверки корректности работы программы был рассмотрен простейший 

случай: действие распределенной нагрузки (давление) в полосе является равномерным, 

а касательная нагрузка отсутствует. Реализован алгоритм подсчета как по формулам (1) 

при заданном p(x)  1 и q(x)  0 , а также по формулам, которые были получены из (1) 

численным интегрированием, с учетом, что p(x) постоянно, а q(x)  0 (рисунок 3). 



 

 

 

 
 

Рисунок 3 – Расчет  xz , x , z при постоянном давлении 

В программе реализована возможность построения линий равного уровня заданной 

функции напряжения (рисунок 4). На панели слева предоставляется выбор функции, 

количество уровней, задание границ области построения и ее разбиения. На рисунке 4 

продемонстрировано построение линий равного уровня максимального касательного 

напряжения и главных напряжений при равномерном распределении усилий. 

 
 

Рисунок 4 – Построение линий равного уровня  max ,1, 2 

На рисунке 5 продемонстрировано построение линий равного уровня компонент 

напряжения при равномерном распределении усилий. 



 

 

 

 

Рисунок 5 – Построение линий равного уровня для напряжений  xz , x , z 

Разработанное приложение подсчитывает компоненты тензора напряжений как в 

произвольной   точке,   так   и   на   заданном   отрезке   с   графической интерпретацией 

изменения  коэффициентов  напряжений  при  изменении  по   x.  В  приложении   была 

реализована возможность построения линии равного уровня напряжения. Также данная 

программа позволяет автоматизировать процесс инженерного расчета напряжений, 

возникающих при контактном взаимодействии элементов деталей машин (зубчатые 

колеса, фрикционные передачи, подшипники скольжения и т. д.). 
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