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random value would give. That networks have a convolutional layer with 5 
kernels, a pooling layer, a convolutional layer with 4 kernels, a pooling layer; 
the output of the last layer was connected into fully connected layer, which 
then connected to output. For fully connected and convolutional layers sig-
moid function was used, and for pooling layers maximum function was used. 
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КОМПЬЮТЕРНОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ ОСАДКИ  

ПРЯМОЙ ЗАБИВНОЙ ЦИЛИНДРИЧЕСКОЙ СВАИ  

В НЕЛИНЕЙНО-ДЕФОРМИРУЕМОМ  

ГРУНТОВОМ ОСНОВАНИИ 

 

В работе рассматриваются прямые забивные цилиндрические сваи. 

Для забивной сваи характерно уплотнение грунтового основания, при-

мыкающей к боковой поверхности сваи. Рассматривалось влияние 

уплотнения грунта в окрестности забивной цилиндрической сваи на ее 

осадку в грунтовом основании. Оценивались размеры деформируемой 

области и зоны уплотнения. При общей постановке рассматриваемой за-

дачи сваи и грунтового основания образуют сложную нелинейную фи-

зическую систему. В формализованной постановке данная задача клас-

сифицируется как краевая задача нелинейной математической физики. 

Исследование такой системы возможно только методами  математиче-

ского и компьютерного  моделирования на основе метода конечных эле-

ментов, метода энергетической линеаризации и метода вариантного про-

ектирования [1]. Для исследования математической модели поставлен-

ной задачи был использован программный комплекс «Энергия-ОС» [1]. 

Было построено и исследовано 10 модельных задач.  Вследствие прове-

денного анализа результатов моделирования было показано, что несу-

щая способность забивной цилиндрической сваи вследствие учета 

уплотнения увеличилось на 5%. Сравнение результатов компьютерного РЕПОЗИТОРИЙ ГГ
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моделирования производилось с результатами натурных экспериментов 

для забивных цилиндрических свай длинной 4 метра. 

Разработанная методика компьютерного анализа прямых забив-

ных цилиндрических свай в нелинейно – деформируемом грунтовом 

основании и полученные результаты моделирования могут быть ис-

пользованы в практике.  
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ПРИМЕНЕНИЕ ДИНАМИЧЕСКОГО ПРОГРАММИРОВАНИЯ  

В ЛЕСНОЙ ПРОМЫШЛЕННОСТИ 

 

В лесной экономике, технологии и технике есть, так называемые, 

многошаговые задачи, где оптимальное решение необходимо принимать 

как на каждом шаге, так и в целом. Например, из года в год происходит 

старение машин и оборудования, изменяются производственная мощ-

ность и производительность труда на предприятиях, фондоотдача. Оче-

видно, что необходимо принимать оптимальные решения на год (или 

другой срок) и одновременно на весь рассматриваемый период в целом 

с учетом возможных изменений параметров. Вторым примером может 

служить задача нахождения кратчайшего расстояния между поставщи-

ками и потребителями заданной транспортной сети [1]. 

Для решения такого рода многошаговых задач используется мате-

матический аппарат, который получил название «динамического про-

граммирования». В динамическом программировании используется по-

следовательное шаговое принятие решений, когда процесс при управле-

нии разбивается на ряд шагов и управление выбирается на каждом шаге. 

Шаги могут быть заданы или вводятся исскуственно. Так в первом и вто-

ром примерах шаг задан. В первом случае – это календарный год, во вто-

ром – расстояние между соседними транспортными узлами. А вот при 

проектировании прокладки трассы лесовозной дороги шаг не заранее не 
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