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М. В. Кулагина 

(ГГУ им. Ф. Скорины, Гомель) 

СРАВНИТЕЛЬНЫЙ АНАЛИЗ КРИТЕРИЕВ  

ОПТИМАЛЬНОСТИ ДЛЯ ЗАДАЧ ПОЛУБЕСКОНЕЧНОГО 

ПРОГРАММИРОВАНИЯ 

 

Рассмотрим выпуклую задачу полубесконечного программирования 

min ( )

( , ) 0, ,

nx R
c x

f x t t T



  
                         (1) 

где   { : , }s T

k kT t R h t h k K      –  ограниченный многогранник, со-

держащий более одного элемента, K – конечное множество индексов, 

вектора s

kh R  и числа ,kh k K   даны; ( , ), ,f x t t T  ( )c x  – выпук-

лые по nx R  и достаточно гладкие заданные функции. 

Обозначим через { : ( , ) 0, }nX x R f x t t T       множество до-

пустимых планов задачи (1) . 

Определение 1. [1] Функция назовем вполне выпуклой, если из 

условия, что она линейна на некотором интервале, следует, что  она 

линейна и на всей прямой, содержащей данный интервал. 

В [1] было показано, что функция ( )g x   вполне выпукла по 

,nx R  тогда и только тогда, когда она представима в виде 

( ) ( ( )) , ( ) ,Tg x z x w x z x Ax v       

где  ( ) : mz R R   –  строго выпуклая по z  функция, ,m nA R   

,mv R  ,nw R  .R   

На основании подхода, предложенного в [2],  и вполне выпуклости 

функций ограничений был сформулирован критерий оптимальности для 

задачи (1) с вполне выпуклыми функциями ограничений. Произведен 

сравнительный анализ конструктивности данного критерия с уже ранее 

известными в литературе, в частности, с критерием оптимальности для 

задачи (1) с аналитическими  функциями ограничений [3]. Приведен 

пример иллюстрирующий результаты данного сравнения.  
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ВЗАИМОДЕЙСТВИЕ ЭЛЕКТРОМАГНИТНОГО ПОЛЯ  

КРУГОВОГО ТОКА С ПЛОСКИМ БИИЗОТРОПНЫМ СЛОЕМ 

 

Пусть все пространство R3 разделено плоскостями S1 и S2 на три об-

ласти D0, D1, D2  (рис.1). Области D0, D2 заполнены однородной, изотроп-

ной средой с диэлектрической проницаемостью ε0 и магнитной проницае-

мостью μ0, область D1 однородной биизотропной средой, материал кото-

рой характеризуется параметрами ε, μ, G, Z. На расстоянии h от плоскости 

S1 расположен источник электромагнитного поля – круговое кольцо R с 

постоянным бесконечно малым поперечным сечением S вдоль которого 

течет переменный ток, колеблющийся с круговой частотой ω. 

Будем полагать, что на поверхностях S1, S2 отсутствуют поверх-

ностные токи и заряды. Расстояние между плоскостями S1, S2 обозна-

чим через d.  

 
Рисунок 1 – Геометрия задачи 
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