
 

Аналитические и численные методы исследования в математике 

Дифференциальные уравнения, математический анализ и численные методы 
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известно. В других случаях построение начального допустимого управ-

ления представляет самостоятельную задачу. На итерациях алгоритма 

допустимые управления преобразуются опять в допустимые, т.е. все 

ограничения задачи постоянно выполняются. При этом монотонно уве-

личивается значение целевой функции и осуществляется постоянный 

контроль за уменьшающейся оценкой субоптимальности. Алгоритм яв-

ляется конечным. К задаче (1) можно применить и другие методы.  

Работа данного алгоритма проиллюстрирована на примере. Про-

изведен сравнительный анализ методов оптимизации линейной дис-

кретной системы управления. 

ЛИТЕРАТУРА 

1 Габасов, Р. Конструктивные методы оптимизации. Часть 2. За-

дачи управления: учеб. для вузов / Р. Габасов, Ф. М. Кириллова. – 

Минск: Университетское, 1984. – 207 с. 

 

 

Д. Ю. Синиченко 

(ГГУ им. Ф. Скорины, Гомель) 

ИССЛЕДОВАНИЕ ИНТЕГРАЛЬНО-РАЗНОСТНОГО  

ОПЕРАТОРА 

 

В работе рассматривается оператор вида  

( ) ( )
( )( ) ( )

x t s x s
Ax t k t dt

t






 
  . 

Определение. Функция  

( )
( ) ( 1)

| |

k t i ta e dt
t





 


, 

если интеграл существует, называется символом интегрального опера-

тора ( )A R . 

Введём в рассмотрение следующие теоремы.  

Теорема 1. Пусть функция 
( )

| |

k t

t 
 интегрируема на R и существует 

символ интегрального оператора A , ( ) 0a    и 0  . 
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Тогда для любой функции f из 1( )L R уравнение 
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имеет в пространстве 1( )L R  единственное решение  
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Теорема 2. Пусть функции 
( )

| |

k t

t 
 интегрируема на R и существует 

символ интегрального оператора A , ( ) 1a     и 0  . 

Тогда для любой функции f из 1( )L R уравнение  
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имеет и притом единственное решение  
 

ˆ1 ( )
( )

2 1 ( )

f i tx t e d
a

  
 


 




. 

Теорема 3. Если 1( )k L R , а 0 1  , то оператор A  ограничен в 

пространстве Гёльдера ( )Lip R
, и его норма удовлетворяет неравенству  

A C x , 

где 
( )

( ) 2
k t

C k t dt dt
t
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   . 
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