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Теорема CAP (известная также как теорема Брюера) утвер-

ждает, что в любой реализации распределённых баз данных возможно 

обеспечить не более двух из трёх следующих свойств: 

согласованность данных (англ. consistency) – во всех вычислитель-

ных узлах в один момент времени данные не противоречат друг другу; 

доступность (англ. availability) – любой запрос к распределён-

ному хранилищу завершается корректным откликом, однако без га-

рантии, что ответы всех узлов системы совпадают; 

устойчивость к разделению (англ. partition tolerance) – расщеп-

ление системы на несколько изолированных секций не приводит к не-

корректности отклика от каждой из секций [1]. 

Практика показывает, что большинство приложений больше це-

нят доступность. Приложениям не всегда нужна сильная согласован-

ность данных, а также доступность может стать причиной несвоевре-

менной синхронизации данных из-за задержек сети, что может приве-

сти к несогласованности данных. Примером распределенной базы 

данных является Cassandra. Она является распределенной NoSQL ба-

зой данных, которая предпочитает свойства AP из теоремы CAP.  
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МОДЕЛИРОВАНИЕ НЕЛИНЕЙНОЙ МОДЕЛИ 

ПРОСТРАНСТВЕННОГО ДВИЖЕНИЯ ЛЕТАТЕЛЬНОГО 

АППАРАТА 
 

В настоящее время большое внимание уделяется теории и прак-

тике автоматического управления сложными нелинейными объектами 

пространственного движения летательных аппаратов (ЛА). 

Полет ЛА осуществляется на больших скоростях, высотах, при 

условиях сложного рельефа местности, в сочетании со сверхманеврен-

ностью. Классические методы синтеза, которые в основном нацелены 
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на применение процедуры линеаризации и осуществления косвенной 

связи между каналами управления не способны решить проблему про-

странственного управления такого сложного объекта как ЛА, так как 

они не решают проблему нелинейности и не используют полную мате-

матическую модель управления пространственным движением. 

Один из способов решения такого рода задач возлагается на си-

нергетическую теорию управления (СТУ), а именно метод аналитиче-

ского конструирования агрегированных регуляторов (АКАР) [1]. Суть 

данного метода заключается в принципе расширения и сжатия фазо-

вого пространства, т. е. добавлении стольких степеней свободы, 

сколько необходимо для реализации цели управления, а затем умень-

шать их оставляя только те, которые определяют технологическую 

задачу пространственного движения. Цель СТУ – направить объект 

управления вдоль инвариантных многообразий, которые могут быть 

построены в виде линии, двигаясь вдоль нее пока ЛА не достигнет ат-

трактора. Аттрактор – цель управления. 

Таким образом, применение метода АКАР для нелинейного объ-

екта способно: обеспечить желаемую ориентацию и положение цен-

тра масс ЛА в пространстве; обеспечить устойчивость ЛА; реализо-

вать поставленные цели управления и минимизировать требуемые пе-

регрузки; адаптироваться к изменению внутренних параметров и дей-

ствию внешних возмущающих факторов. 
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МОДЕЛИРОВАНИЕ СИСТЕМЫ РАДИОМОНИТОРИНГА 

КВ-ДИАПАЗОНА 
 

Разработчики систем связи признают в настоящее время, что ко-

ротковолновой радиоканал является средством решения проблем 

дальней связи. Это обусловлено в первую очередь тем, что КВ радио-

связь обеспечивает связь там, где другие платформы – спутниковая, 

радиорелейная и сотовая связь – недоступны из-за чрезмерно высокой 
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