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стоимости, труднодоступного географического положения, недоста-

точно развитой инфраструктуры или вследствие природных, или ан-

тропогенных катастроф. Бурное развитие вычислительной техники и 

микроэлектроники стимулировало успехи в развитии технологии ко-

ротковолновой связи, особенно модемной технологии за рубежом [1]. 

В настоящее время существует большое количество работ, ста-

тей и экспериментальных исследований, посвященных изучению 

процесса организации радиосвязи в КВ диапазоне, включающего эта-

пы формирования, передачи и приема сообщения, а также среды рас-

пространения радиоволн. 

Однако, для систем радиомониторинга КВ-диапазона использо-

вать математические модели и методики оценки эффективности в пол-

ном объеме не представляется возможным по следующим причинам: 

во-первых, как правило пункты радиомониторинга находятся на значи-

тельном удалении от каналов радиосвязи и выполняют роль стороннего 

наблюдателя, соответственно пути распространения радиоволн отлича-

ются, а передаваемые сообщения при этом подвергаются различными 

искажениями; во-вторых, корреспонденты в наблюдаемых радиосетях 

используют направленные антенны, а при ошибочном приеме сообще-

ний автоматически осуществляется повторная их передача. 

Таким образом, актуальной являются задачи разработки алго-

ритмов работы и математических моделей систем радиомониторинга 

КВ-диапазона. 
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МАТЕМАТИЧЕСКОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ ГИДРОСИСТЕМ  

С LS-РЕГУЛИРОВАНИЕМ 
 

Одним из характерных примеров прогресса в развитии гидравлики 

является внедрение принципа адаптации к нагрузке (load sensing) [1].  
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При разработке систем с данным принципом адаптации к 

нагрузке часто возникают трудности, которых можно избежать ис-

пользуя программы моделирования. Одной из таких программ явля-

ется Amesim разработчиков Siemens PLM Software [2]. 

Целью данной работы является приобретение навыков построе-

ния математической модели гидравлической системы с LS-регули-

рованием с использованием программы Amesim. В данной программе 

была построена гидросистема с LS-управлением (рис.1). 

 

Рисунок 1 – Вид моделируемой гидросистемы в программе Amesim 

Задавая известные входные параметры можно определять вы-

ходные параметры, которые требуются в процессе разработки. 

Таким образом, применяя данную программу, можно значитель-

но ускорить процесс разработки гидропривода, избежать экономиче-

ских потерь и улучшить качество разработки. 
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