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Рисунок 1 – АЧС возмущений напряженности электрического поля, 

создаваемых вертолетом (а)  

и диаграмма значений классификационных признаков (б) 
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ПРИМЕНЕНИЕ МЕТОДИКИ ОСВОЕННОГО ОБЪЕМА  

ДЛЯ РАСЧЕТА ЧИСЛЕННЫХ ПОКАЗАТЕЛЕЙ IT-ПРОЕКТА 

 

Метод освоенного объема представляет собой комплексную си-

стему методик и метрик в руках проектного менеджера, используе-

мую для прогнозирования и контроля эффективности реализации IT-

проекта [1]. На основе сравнения освоенного объема (EV) проекта с 

его плановым значением (PV) менеджер анализирует актуальный про-

гресс и состояние проекта с запланированными результатами. На ос-

нове полученных метрик можно строить прогнозы календарных сро-

ков и затраченного бюджета. 

Пусть RD определяет релиз некоторого проекта, реализуемого 

по методологии Agile. Тогда календарный срок релиза (RD) представ-

ляет собой некоторое смещение от даты старта проекта (SD), завися-

щее от количества итераций (спринтов) и длительности итерации (L).  

Определим RD как линейную функцию, зависящую от N: 

( ).RD f N  

Тогда справедлива функция: ,  RD SD N L  где N – количество 

итераций, L – длительность итерации (в календарных днях).  
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В основе оценки производительности итерации лежит величина 

Story Points, определяющая трудозатраты на данную итерацию. Пусть 

n определяет спринт (итерацию), где 0,n  тогда n
 – объем реализо-

ванной работы за одну итерацию: 

 
  

 

n

n

PRP
N n

RPC
. 

Поскольку APC (Actual Percent Complete) – величина, численно 

равная соотношению процента выполненной работы к запланированной 

для данной итерации проекта, справедливо следующее отношение: 

 n
n

n

RPC
APC

PRP
. 

Следовательно, справедлива функциональная зависимость: 

 
   

 
v

n

n
RD SD L

APC
. 
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ГРАФИЧЕСКАЯ ВИЗУАЛИЗАЦИЯ РЕЗУЛЬТАТОВ  

РАСЧЕТА УЗЛОВЫХ ПЕРЕМЕЩЕНИЙ 
 

Рассматривается 2d объект с U-образным вырезом. В опреде-

ленной точке действует сила, в результате которой объект деформи-

руется. Результатом расчета узловых перемещений является два век-

тора перемещений. Первый вектор содержит значения данной харак-

теристики по оси x, второй вектор – по оси y. Полезность графиче-

ской интерпретации заключается в том, что пользователю не нужно 

прибегать к просмотру расчетов перемещений и знать дополнитель-

ные сведения о них. 

Для реализации данной задачи используется тот же метод, что и 

при построении 2d объекта и его разбиение на конечные элементы, за 
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