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Для решения задач определения и компенсации динамических 

погрешностей АМП в работе [1] разработана методика обработки ре-

гистрируемых средствами объективного контроля параметров полета. 

На основе методики разработаны алгоритмы расчета динамических 

погрешностей, адаптированные для программной реализации в авто-

матизированных системах обработки полетной информации (АСО-

ПИ). Практическая реализация разработанных алгоритмов в АСОПИ 

обеспечит автоматизацию и оперативность оценки высотно-

скоростных параметров полета при решении задач объективного кон-

троля, в том числе при расследовании авиационных событий. 
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ОБРАБОТКА ПОТОКА ГРАФИЧЕСКОЙ ИНФОРМАЦИИ 
 

Обработка потока графической информации является важным 

направлением в анализе графической информации. На сегодняшний 

день технологии позволяют анализировать практически любой поток 

графической информации, состоящий из набора кадров. 

Под потоком графической информации подразумевается видеопо-

ток. Для получения кадров из видеопотока требуется определить дли-

тельность видеопотока. При наличии информации о длительности мож-

но определить количество кадров в видео. Чаще всего в 1 секунде видео 

содержится 24 кадра, 30 кадров, 60 кадров, реже 120 кадров и более. 

Уменьшение количества кадров влияет на восприятие видео, порог в 24 

кадра это принятый стандарт, который обеспечивает должную плав-

ность изображения, переходя порог в меньшую сторону чем 24 кадра, 

видео теряет в плавности и кажется неестественным и дерганым [1]. 

Получение кадров в основном можно разделить две группы, по-

кадровое получение и получение массива кадров [2]. 
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Под покадровым получением понимается захват одного опреде-

ленного кадра из видео, такой вариант подходит для точечного анали-

за. Алгоритм может быть основан на захвате кадра выбранного поль-

зователем, так же возможно вычисление среднего кадра из видео. 

Под получением массива кадров подразумевается захват набора 

кадров из промежутка видеопотока. За каждую секунду видео проис-

ходит захват определенного количества кадров зависящее от характе-

ристик видеопотока, значение количества кадров может отличатся как 

в большую так и в меньшую сторону, но при увеличении количества 

кадров увеличивается и размер видеопотока. В то же время уменьше-

ние количества кадров приведет к уменьшению записанной информа-

ции в видеопотоке, что в последствии может негативно повлиять на 

дальнейший анализ. 
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ПРИМЕНЕНИЕ НЕЙРОННЫХ СЕТЕЙ ДЛЯ РЕШЕНИЯ 

ЗАДАЧИ КОМПЕНСАЦИИ ИСКАЖЕНИЙ GPS СИГНАЛОВ 
 

Способность приёмной аппаратуры потребителя определять за-

шумленные сигналы, либо сигналы искусственной подстановки, а 

также восстанавливать искажённые сигналы, позволит создавать при-

ёмники GPS сигналов с высокой точностью определения вектора ко-

ординат потребителя при наличии искажений искусственного или 

естественного характера. 

Метод адаптивной компенсации преднамеренных и непред-

намеренных искажений GPS сигналов основан на анализе соответ-

ствия характеристик принятых сигналов их эталонным значениям, а 

также компенсации искажений GPS сигналов искусственного или 

естественного характера. Искажения GPS сигналов, как преднамерен-
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