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Под покадровым получением понимается захват одного опреде-

ленного кадра из видео, такой вариант подходит для точечного анали-

за. Алгоритм может быть основан на захвате кадра выбранного поль-

зователем, так же возможно вычисление среднего кадра из видео. 

Под получением массива кадров подразумевается захват набора 

кадров из промежутка видеопотока. За каждую секунду видео проис-

ходит захват определенного количества кадров зависящее от характе-

ристик видеопотока, значение количества кадров может отличатся как 

в большую так и в меньшую сторону, но при увеличении количества 

кадров увеличивается и размер видеопотока. В то же время уменьше-

ние количества кадров приведет к уменьшению записанной информа-

ции в видеопотоке, что в последствии может негативно повлиять на 

дальнейший анализ. 
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ПРИМЕНЕНИЕ НЕЙРОННЫХ СЕТЕЙ ДЛЯ РЕШЕНИЯ 

ЗАДАЧИ КОМПЕНСАЦИИ ИСКАЖЕНИЙ GPS СИГНАЛОВ 
 

Способность приёмной аппаратуры потребителя определять за-

шумленные сигналы, либо сигналы искусственной подстановки, а 

также восстанавливать искажённые сигналы, позволит создавать при-

ёмники GPS сигналов с высокой точностью определения вектора ко-

ординат потребителя при наличии искажений искусственного или 

естественного характера. 

Метод адаптивной компенсации преднамеренных и непред-

намеренных искажений GPS сигналов основан на анализе соответ-

ствия характеристик принятых сигналов их эталонным значениям, а 

также компенсации искажений GPS сигналов искусственного или 

естественного характера. Искажения GPS сигналов, как преднамерен-
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ные, так и непреднамеренные, приводят к появлению погрешностей 

при позиционировании местоположения и скорости движения. 

Задачей метода адаптивной компенсации является непосред-

ственная корректировка принятых характеристик GPS сигналов (задерж-

ка сигнала и его доплеровское смещение частоты) для повышения точно-

сти определения координат и вектора скорости потребителя. 

В качестве математического аппарата для разработки метода 

адаптивной компенсации преднамеренных и непреднамеренных иска-

жений GPS сигналов, предлагается использовать аппарат искус-

ственных нейронных сетей. Для решения задачи адаптивной компенса-

ции на основе аппарата нейронных сетей можно использовать оптими-

зирующие нейронные сети. К оптимизирующим нейронным сетям от-

носятся нейронные сети Хопфилда и нейронные сети Хэмминга [1]. 
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АЛГОРИТМ ОБРАБОТКИ REAL-TIME VFX-ЧАСТИЦ 

В РЕЖИМЕ РЕАЛЬНОГО ВРЕМЕНИ 

 

Сегодня, фактически в любой медиа-сфере будь то кино, игры, 

реклама или презентации, требуются высококачественные спецэф-

фекты. Благодаря алгоритмам обработки Real-time VFX, появилась 

возможность создавать спецэффекты, преобразование которых, про-

исходит в режиме реального времени. Однако существует две серьёз-

ные проблемы: отсутствия методик, основанных на объективных ме-

тодах алгоритмизации частиц, что в свою очередь существенно за-

трудняет возможность их реализации и представлении в графическом 

формате, и проблема при использовании ресурсов в графическом 

представлении – это оптимизация. 

Таким образом, целью настоящей работы является разработка 

методики алгоритмизации VFX-частиц, основанных на объективных 

РЕПОЗИТОРИЙ ГГ
У И

МЕНИ Ф
. С

КО
РИНЫ 




