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 Шаг 3. Произвести триангуляцию каждой двумерной области при 

помощи триангуляции Делоне на основе уже нанесенных точек (можно 

выбрать другой алгоритм триангуляции и отказаться от шага 2) [1]. 

 Шаг 4. Произвести попарное объединение всех рядом стоящих обла-

стей. Область с меньшим количеством треугольников из пары считается 

базовой и привязывается к другой. Треугольники, находящиеся прибли-

зительно друг под другом, объединяются в призмы. Затем каждая полу-

ченная призма разбивается на три тетраэдра. Для увеличения точности 

соответствия модели точки треугольников, которые находятся на гра-

нице базовой области, привязываются к свободным треугольникам дру-

гой области (при условии, что такие есть).  

 Предложенный алгоритм может использоваться для конечно-

элементного моделирования трехмерных объектов произвольной формы. 
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АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ  

СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ СКЛАДОМ 

 

Основной задачей работы является исследование алгоритмов поиска 

пути для определения оптимизированного маршрута сбора заказа для 

кладовщика на складе. 

Проведя исследования методов хранения и организации складов 

наиболее крупных компаний, поставляющих товары по всему миру 

(Amazon, Zappos, Officedepot и др.), была выбрана система «Хаотичного 

хранения» – методика хранения, где каждая из полок в складе имеет 

уникальный штрих-код, к которому и привязываются товары. 

Главная задача – построение оптимального маршрута для сборки 

выбранного заказа, поэтому нам необходимо выбрать алгоритм, наибо-

лее подходящий типу нашего склада и методу отображения.  

Программа будет воспринимать склад как матрицу, заполненную 

ячейками определенных типов. Это позволит вырабатывать наиболее 
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оптимальный путь четко размеченный по графу и отображать его в лю-

бом необходимом виде. 

За основу взят «волновой алгоритм», который, как правило, состоит 

из следующих этапов: 1) инициализация стартовых параметров; 2) рас-

пространение волны от клетки к клетке увеличивая последующую на 

один пока не дойдет до необходимой клетки; 3) восстановление пути по 

соседним клеткам с наименьшим числом. Построение маршрута преду-

сматривает множественный выбор, а поэтому данный алгоритм необхо-

димо улучшить, т. к. в построение идет только для двух точек. 

Всего есть три случая: N = 1, N = 2, N > 2 (N – количество товаров). 

Первые два случая очевидны. В третьем случае организуем оптимизи-

рованный алгоритм подсчета от каждого товара к каждому по волново-

му алгоритму и при помощи изученных ранее алгоритмов Дейкстры и 

А* можно построить кратчайший путь обхода товаров. В качестве об-

хода вариантов используется рекурсивная функция обрабатывающая 

бинарное дерево с нашими значениями. Остается только вызвать рекур-

сивную функцию, и мы получим кратчайший путь, для построения 

маршрута. 

В заключении отметим, что система реализована на OS Android с ис-

пользованием языка программирования Java, это продиктовано услови-

ями мобильности и практичности. 
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АНАЛИЗ ЭФФЕКТИВНОСТИ КРИТЕРИЕВ ОБНАРУЖЕНИЯ 

УВОДЯЩИХ ПОМЕХ ПО ДАЛЬНОСТИ И СКОРОСТИ  

ПРИ ИХ СОГЛАСОВАННОМ ПРИМЕНЕНИИ  

 

Сопоставление координатной информации, полученной по двум ка-

налам автосопровождения (дальности и скорости) РЛС, позволяет свое-

временно обнаружить уводящее действие помехи. В интересах помехо-

защиты в РЛС используются критерии обнаружения (пороговый даль-

ностный, скоростной, по ускорению). Для подавления РЛС КНИ про-

тивник применяет согласованный увод по дальности и скорости. Одно-

временное применение такого рода помех существенно повышает эф-

фективность их действия.  
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