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регулирующей обратной связи в режиме реального времени. Алгоритм 

программно реализован на языке С. Результаты иллюстрируются на 

примере регулирования динамической системой четвертого порядка. 

 

 

Г. Вейсага, В. Г. Матыс 

(БГТУ г. Минск) 

МОДЕЛИРОВАНИЕ ПОЛЯРИЗАЦИОННЫХ КРИВЫХ  

КОРРОЗИИ ЦИНКА В НЕЙТРАЛЬНОЙ СРЕДЕ 

 

Целью работы является разработка метода определения потенциала 

и плотности тока коррозии цинка из поляризационных кривых путём 

математического моделирования на основе электрохимического меха-

низма коррозии цинка. 

Электрохимический механизм коррозии цинка нейтральном хлорид-

содержащем растворах: 

анодный процесс:  Zn – 2e = Zn2+;    (1) 

катодные процессы:  H2O + 2e = H2 + 2OH-; (2) 

на поверхности Zn O2 + 2H2O + 4e = 4OH-; (3) 

на поверхности ZnO O2 + H2O + 2e = HO2
- + OH-  (4) 

Анодный и катодный процесс (1) и (2), соответственно, описывается 

следующим видом уравнения Тафеля: 

, 

где b − константа уравнения Тафеля,  − перенапряжение, В; − плот-

ность тока обмена, А/м2. 

Катодные процессы (3) и (4) описывается следующим уравнением: 

 , 

где − плотность предельного тока, А/м2. 

На рисунке 1 представлены опытные и смоделированные поляриза-

ционные кривые цинкового покрытия в 3 % NaCl. 
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Рисунок 1 – Поляризационные кривые цинкового покрытия в 3 % NaCl 
 

 

С. А. Габец, И. А. Бушкевич, С. Ю. Седышев 

(ВАРБ, Минск) 

МОДЕЛЬ ФЛУКТУАЦИЙ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ  

ОТРАЖЕННЫХ СИГНАЛОВ ПРИ ПРОИЗВОЛЬНЫХ  

КОРРЕЛЯЦИОННЫХ ХАРАКТЕРИСТИКАХ ЦЕЛИ 

 

При проектировании радиолокационного обнаружителя часто ис-

пользуют модели Сверлинга [1] благодаря их простому применению. 

Модели флуктуаций последовательности отраженного сигнала (ОС), 

предложенные А. Е. Охрименко [2] являются более сложными при 

сравнении с моделями Сверлинга, но имеют следующие преимущества: 

1) Учитывают корреляционные характеристики сигнала, а не только 

число импульсов, отраженных за время наблюдения; 2) Учитывают рас-

согласование, если такое имеется, корреляционных характеристик ОС и 

параметров радиолокационного обнаружителя; 3) Структура радиоло-

кационного обнаружителя способна включать этапы когерентного и не-

когерентного накопления (КН и НН), а при использовании моделей 

Сверлинга один из этапов отсутствует.  

Все модели флуктуаций последовательности отраженного сигнала 

Сверлинга и Охрименко имеют 2 -распределение и отличаются лишь 

параметрами плотности распределения вероятности (ПРВ). 

Модель частично-когерентной пачки ОС является более общей.                 

В известной литературе такая модель применяется только при равных 

параметрах ПРВ (равном числе степеней свободы 2 -распределение), 
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