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В данной работе рассматривается одиночная свая с одним уширени-

ем снизу, устроенная методом резонансно-импульсной технологии 

(РИТ). В зоне резонансно-импульсной обработки в грунтовом основа-

нии образуется уширение и уплотненная зона грунта, размеры которой 

зависят от силы взрыва и первичных характеристик грунта. В работе 

грунтовое основание считается однородным. В формализованной по-

становке данная задача является краевой задачей нелинейной математи-

ческой физики. Математическая модель этой задачи построена на осно-

ве принципа стационарности полной энергии системы. Наиболее эф-

фективным методом исследования этой модели будет метод конечных 

элементов в сочетании с методом энергетической линеаризации и спе-

циализированное ПО «Энергия-ОС» [1]. Методом численного анализа 

на основе указанных методик исследовались размеры и физико-

механические характеристики зоны уплотнения и её влияние на несу-

щую способность сваи. 
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Рассмотрим динамическую систему ( 0t ): 

buAxx  ,  0)0( xx   ( nbAAbbRuRx nn   ),,,(rank  ,  , 1 ).  (1) 

Пусть доступными являются лишь ограниченные управления: Ltu |)(| , 

0t  )0(  L . Обозначим через :{0
nRxX   0 xbuAx , }|| Lux   

– множество возможных состояний равновесия системы (1).  
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