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Эта задача с точностью до интегралов и сумм совпадает с дис-

кретной задачей оптимального управления: 
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С точностью до обозначений задача совпадает с интервальной зада-

чей ЛП. Эта задача имеет большие размеры, но при малом количестве 

разбиений еѐ можно решать методами линейного программирования. 

Исходя из этого понятия и конструкции адаптивного метода, реше-

ния общей задачи ЛП перенесѐм на задачу оптимального управления. 
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ДАКЛАДНЫЯ АЦЭНКІ НАБЛІЖЭННЯ 

ФУНКЦЫІ sin x  НЕКАТОРЫМІ МЕТАДАМІ 

 

Дакладныя ацэнкі набліжэнняў заўсѐды выклікалі інтарэс у 

матэматыкаў [1]. У гэтай рабоце разглядаюцца дакладныя ацэнкі для 

некаторых метадаў набліжэння функцыі sin x . 

Разгледзім сінгулярны інтэграл Вале-Пусэна функцыі sin x  
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Атрыманы наступны вынік  
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Аналитические и численные методы исследования в математике 

Дифференциальные уравнения, математический анализ и численные методы 
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Прадставім функцыю  sin x  у выглядзе сумы шэрагу Фур'е [2] 
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Абазначым праз ( )nS x  частковыя сумы шэрагу Фур’е функцыі 

sin x , праз ( )n x  і ( )n x  – сумы Феера і Вале-Пусэна адпаведна [2]. 

У гэтых выпадках атрыманы наступныя вынікі 
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ПОСТРОЕНИЕ СТАБИЛИЗИРУЮЩЕЙ ОБРАТНОЙ СВЯЗИ, 

ОБЕСПЕЧИВАЮЩЕЙ ЗАДАННУЮ СТЕПЕНЬ 

КОЛЕБАТЕЛЬНОСТИ ПЕРЕХОДНОГО ПРОЦЕССА 

 

Рассмотрим динамическую систему с управлением, поведение ко-

торой при 0t   описывается уравнением 

,x Ax bu    1( , , , , , ,..., ),n n n nx b R u R A R rank b Ab A b n    
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где  x x t  – n-вектор состояния системы в момент времени t, 

 u u t  – значение скалярного управления. 

Пусть , m ny Hx H R    m-вектор выходных сигналов. Введем 

множества  
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