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моделей в составе комплекса автоматизации проектного моделирования 

управления технологическими процессами производства с элементами 

потенциально опасности «ControlSyst», позволяющего рассмотреть объ-

ект на разных уровнях детализации и определить для каждого уровня 

детализации  последовательность управляющих воздействий (изменя-

ющих параметры реализации ТХО, модифицирующих структуру техно-

логического цикла производства и др.), позволяющих поддерживать 

ТПП в рабочем состоянии и решать задачи оптимизации  технологиче-

ского производственного цикла. 
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ПОДХОДЫ К МОДЕЛИРОВАНИЮ ДЕЯТЕЛЬНОСТИ  

НА УЧАСТКЕ ПОГРАНИЧНОЙ ЗАСТАВЫ 

 

Для выполнения поставленных перед организацией целей создается 

необходимая структура организации, выделяются требуемые ресурсы, 

выполняются определенные действия, направленные на отбор из окру-

жающей среды объектов, свойства которых можно использовать для до-

стижения цели [1]. 

Если говорить о моделировании охраны государственной границы на 

участке пограничной заставы (погз) в терминах теории систем, то речь 

может идти об открытой системе, объектами  взаимодействия которой 

являются модели погз и нарушителя границы. Взаимодействие пред-

ставляет собой процесс обмена информацией о состояниях взаимодей-

ствующих моделей и выполнение определенных действий для восста-

новления устойчивости системы.  
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Модель нарушителя границы может быть построена на различных 

вариантах его поведения, например: заблудившийся грибник;                     

контрабандист, использующий особенности местности для скрытного 

перемещения товара через границу в пешем порядке или на техниче-

ском средстве; контрабандист, который пытается агрессивно в кратчай-

шее время добраться до места перегрузки товара; организатор или по-

собник нелегальной миграции. 

Моделирование всего многообразия поведения нарушителя границы 

может базироваться на общих подходах к классификации, учитываю-

щей техническую оснащенность, тактику действий, мотивацию к проти-

воправной деятельности и т. д. [2]. 

Со стороны погз недопущение нарушения равновесия системы будет 

заключаться в заблаговременном оборудовании инженерной инфра-

структуры, рациональном выставлении пограничных нарядов, постоян-

ном мониторинге состояния системы. 
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РАЗВИТИЕ НАПРАВЛЕНИЙ ИМИТАЦИОННОГО  

МОДЕЛИРОВАНИЯ СЛОЖНЫХ  

ОРГАНИЗАЦИОННО-ТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ 

 
В арсенал инструментария всех звеньев руководства вооруженных 

сил наиболее развитых государств уже довольно давно и прочно вошло 
применение компьютерного моделирования боевых действий. Суще-
ствующие системы моделирования представляют собой сложные ком-
плексы математических имитационных моделей, таких как «Селигер», 
Joint Live Virtual Constructive (JVLC), «ФОРТ». 
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