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вания Лапласа обобщѐнной функции g  на обобщѐнное преобразова-

ние Лапласа обобщѐнной функции f . 

 

Ю. А. Лобасенко 

(ГрГУ им. Я. Купалы, Гродно) 

ВЕЙВЛЕТ-ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ОБОБЩЕННЫХ ФУНКЦИЙ 

 

Теория вейвлетов является мощной альтернативой анализу Фурье 

и дает более гибкую технику преобразования функций. Одно из основ-

ных преимуществ вейвлет-анализа заключается в том, что он позволяет 

заметить хорошо локализованные изменения функции. 

Наиболее распространенные базисы вейвлет-преобразования кон-

струируются на основе производных функции Гаусса: 
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В настоящей работе в качестве базисного вейвлета рассматривает-

ся финитная бесконечно дифференцируемая функция ( )x , являющая-

ся второй производной известной функции Соболева, названный Собо-

левским вейвлетом: 
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Прямое вейвлет-преобразование функции f(t) имеет вид 
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Обозначим 
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. Тогда (1) можно запи-

сать в следующем виде: 

( )( , ) ( ) ( ) ( * )( )Wf s f t s t dt f s   




   ,  (2) 

где * означает операцию свертки. 

Получаем равенство 

( )( , ) ( * )( )Wf s f s  ,     (3) 
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которое позволяет распространить вейвлет-преобразование на произ-

вольные обобщенные функции.  

Функция Wf  обладает следующим свойством: 

Если обобщенная функция f  финитна, т.е. ее носитель содер-

жится на ];[ ba , то функция Wf  будет финитна и ее носитель будет 

содержаться на [ ; ]a b   . 

 

А. С. Максименко, Г. Л. Карасѐва  

(ГГУ им. Ф.Скорины, Гомель) 

ДИСКРЕТНАЯ ЗАДАЧА ОПТИМАЛЬНОГО УПРАВЛЕНИЯ  

С НЕФИКСИРОВАННЫМ НАЧАЛЬНЫМ СОСТОЯНИЕМ 

 
Рассмотрена линейная задача оптимального управления дискрет-

ной системы 

    max, *  txcuxJ , 

     tbutAxtx 1 , 

   *

*0 ,,0 dxdfGxRxXxx n  , 

  gtHx  ,   1xu ,  1...,,1,0 *  tTt . 

 

 
(1) 

Здесь   nRtx  ,   Rtu  , Tt ; nxnRA ; rxnRG ; mxnRH  , 

,mHrank  c , b , g , f , d , d  – заданные векторы соответствующих 

размеров. 

Получена формула приращения критерия качества 

  uxJ ,0     .0 j

Tt Jj

xj xtubt  
 

  

Здесь   )()( txtxtx  ,   )()( tututu  , Tt , x  – вектор 

оценок начального состояния, функция  t , Tt , – решение сопря-

женной системы: 

   Att   1 ,   Hyct   1 , 

   Gx
 0 , 

 

(2) 

где  miyy i ,1,   – вектор потенциалов терминальных ограничений; 

 rii ,1,    – вектор потенциалов ограничений начальных состояний. 

Сформулирован критерий оптимальности для  задачи (1). 
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