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Вторая модель предполагает получение вероятностных оценок вре-
мени/стоимости для ПС структурно-сложной организации, формализо-
ванной в виде графа, рѐбра которого имеют вероятностные характери-
стики времени/стоимости обслуживания потока в единицу времени. 

Третья модель имеет целью расчѐт надѐжности организации ПС, 
формализуемой в виде орграфа с множеством терминальных вершин 
(n=2,3,4). Надѐжность ПС определяется как вероятность безотказного 
еѐ функционирования при заданных условиях работы с учетом влияния 
факторов внешней среды. 
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РАЗРАБОТКА МОДЕЛИ ИЗМЕРИТЕЛЯ РАДИАЛЬНОЙ 

СКОРОСТИ ЦЕЛИ В СИСТЕМАХ СО СВЕРХБЫСТРЫМ 

СКАНИРОВАНИЕМ ДИАГРАММ НАПРАВЛЕННОСТИ 
 

Метод сверхбыстрого сканирования [1] предполагает сканирова-
ние луча антенны в режимах передачи и приема в пределах заданного 
сектора обзора за время длительности импульса передатчика. При этом 
в направлении цели излучается часть импульса передатчика, а отра-
женные сигналы могут быть приняты только из определенных, заранее 
известных томографических слоев видимости. В случае линейного за-
кона качания луча в пространстве образуется периодическая структура 
из слоев видимости в виде дуг окружностей, ограниченных величиной 
сектора сканирования и перекрывающих весь диапазон просматривае-
мой дальности. При измерении координат система со сверхбыстрым 
сканированием может дать точечные оценки радиальной скорости и 
радиального размера цели. 

Синтез проводится методом оптимальной нелинейной фильтра-
ции [2]. Представлена методика составления уравнений, получения 
структуры измерителя и оценки его потенциальной точности при 
фильтрации координат цели, наблюдаемой на фоне белых шумов. Ма-
тематическая модель разработана средствами системы визуального 
моделирования SIMULINK, входящей в состав универсального мате-
матического пакета MATLAB [3]. РЕПОЗИТОРИЙ ГГ
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СИНТЕЗ КОНТУРА УПРАВЛЕНИЯ 

САМОНАВОДЯЩЕЙСЯ РАКЕТОЙ 

ПО КРИТЕРИЮ ОБОБЩЕННОЙ РАБОТЫ 

 

Повышение эффективности стрельбы самонаводящейся ракетой 

сдерживается сложностью технической реализации полученных опти-

мальных алгоритмов управления из-за отсутствия всей необходимой 

информации о параметрах движения цели на борту ракеты. 

Задачи синтеза регулятора и оценивания состояния с учѐтом не-

определенности в модели объекта и характеристиках входных воздей-

ствий являются одними из центральных в современной теории управле-

ния. 

В работе рассматривается задача синтеза контура управления само-

наводящейся ракетой по критерию обобщенной работы при информаци-

онной неопределенности о параметрах движения цели. Задача решается 

математическим методом бесконечномерной оптимизации [1].  

Критерием качества выбран минимум дисперсии промаха, взве-

шенной суммы работ сигналов управления за время управления и ми-

нимальный расход нормального ускорения. Критерий обобщенной ра-

боты имеет перед критерием Летова-Калмана вычислительные пре-

имущества, так как отсутствует необходимость решения нелинейных 

уравнений в частных производных. При этом в оптимальных системах, 

синтезированных по данным критериям, может быть достигнуто рав-

ноценное качество переходных процессов. 

В среде визуального моделирования MATLAB (SIMULINK) авто-
рами разработана математическая модель контура управления самона-
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