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оценки весовых коэффициентов и скорость сходимости процесса адап-

тации. Лучшими такими показателями обладают рекурсивные адап-

тивные алгоритмы, но вычислительная сложность и устойчивость 

фильтров, основанных на таких алгоритмах, хуже, чем у не рекурсив-

ных градиентных адаптивных фильтров. Повысить устойчивость, бла-

годаря ортогональному вычислению коэффициентов фильтрации в 

каждом каскаде, и значительно снизить вычислительную сложность 

адаптивного фильтра возможно при применении решетчатого фильтра, 

основанного на рекурсивном методе наименьших квадратов. 
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(ГГУ им. Ф. Скорины, Гомель) 

РАЗРАБОТКА АВТОМАТИЗИРОВАННОГО 

ПРОГРАММНОГО КОМПЛЕКСА ДЛЯ ПОИСКА 

ОПТИМАЛЬНОГО ПУТИ В СЛОЖНОЙ 

ТРАНСПОРТНОЙ СИСТЕМЕ 

 

Решение задач маршрутизации перевозок и движения транспорт-

ных средств в сложных комбинированных транспортных системах за-

ключается в эффективном выборе рациональных или оптимальных 

схем перемещения между бесконечным числом пунктов и промежу-

точных точек с комбинированием видов транспорта на основе расчетов 

множества возможных маршрутов. 

В исследовании мы руководствовались современной концепцией 

теории систем, которая утверждает, что построение эффективной схе-

мы управления движением заключается в выборе оптимальных мате-

матических инструментов, а именно: имитационной модели сущно-

стей, математической модели, алгоритмов расчета, на базе которых 

разработан автоматизированный программный комплекс поиска опти-

мального пути в сложной комбинированной транспортной системе.  

Построена графическая имитационная модель сущностей сложной 

транспортной сети, предназначенная для визуализации. 

На базе теории графов, создана актуальная программируемая ал-

горитмическая модель нахождения оптимального пути в сложной ком-

бинированной транспортной сети, включающая четыре вида модифи-

цированных алгоритмов: RDFS – рекурсивный поиск в глубину, DFS – 

нерекурсивный поиск в глубину, BFS – поиск в ширину, TBFS – мно-
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гопоточный поиск в ширину. 

Модификация программной реализации известных классических ал-

горитмов позволила добиться оптимизации использования оперативной 

памяти и скорости обработки данных для многоядерных процессоров. 

Разработанный автоматизированный программный комплекс мо-

жет быть использован в качестве имитационной модели сложных 

транспортных систем. 

В будущем планируется дополнить комплекс средствами массив-

ных параллельных вычислений в облачных средах для расчетов и кор-

ректировки изменяющихся сущностей в реальном режиме времени. 
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СИНТЕЗ РЕГУЛЯТОРА НЕЙТРАЛЬНОГО 

КОНТУРА ТЕЛЕУПРАВЛЕНИЯ 

 

При синтезе регулятора контура телеуправления передаточную 

функцию кинематического звена, в большей части зоны применения 

ракеты, представляют в виде двойного интегрирующего звена. Контур 

телеуправления, при этом, получается нейтральным (характеристиче-

ское уравнение имеет два нулевых корня, а остальные корни обладают 

отрицательными действительными частями). Это приводит к трудно-

стям при решении задач синтеза систем управления без граничного 

условия, т.к. решение задачи существенно зависит от устойчивости 

исходного объекта. 

В работе рассматривается способ решения задачи аналитического 

конструирования регулятора нейтрального контура телеуправляемой 

ракеты по критерию А.А. Красовского [1]. Он заключается в следую-

щем. Вводятся новые фазовые координаты *

ix , пропорциональные ис-

ходным ix , по формулам 
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