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МАТЕМАТИЧЕСКАЯ МОДЕЛЬ ПРОЦЕССА  

ОПУСКАНИЯ НАВЕСНОГО УСТРОЙСТВА  

МОБИЛЬНОЙ МАШИНЫ 

 
Для выбора рациональных параметров электрогидравлического регулятора разработана расчетная схема 

(рис.1) и проведено математическое описание его функционирования в режиме опускания навесного 
устройства под действием веса рабочего органа.  

 
Рисунок 1 – Расчетная схема электрогидравлического регулятора в режиме опускания 

Процесс опускания описывается системой дифференциальных уравнений, численно интегрируемых по 
методу Рунге-Кутта: 
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где R, L и i – активное сопротивление, индуктивность и изменение тока в обмотке электромагнита; U– 

напряжение управления; RLT / – постоянная времени; if – ток форсировки; х1 и х2 – перемещения выпускного 

клапана и штоков гидроцилиндров; ke, K – коэффициенты передачи; gmG 2  и 2

2KmM  – вес и приведенная 

масса рабочего органа; λ1 и λ2– коэффициенты вязкого трения; с1 и N1 – жесткость и усилие поджатия 

возвратной пружины выпускного клапана; Е – модуль упругости; f  и V– площадь штоков и объем полостей 

гидроцилиндров; 
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 – гидравлическая проводимость выпускного клапана;  – 

коэффициент расхода; d1 – диаметр седла выпускного клапана; р и   – давление в рабочих полостях 

гидроцилиндра и плотность рабочей жидкости. 
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