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Приложение было написано в интегрированной среде разработки 

– PyCharm. Основной язык реализации Python. Также использовались 

фреймворки для машинного обучения TensorFlowи Keras и веб 

фреймворк Django.   

Подсистема конвертации голос в архитектуре приложения пред-

ставлена как самостоятельный слой, связанный с основной архитек-

турой в большинстве своем работой с RabbitMQ. В то время как ос-

новная архитектура представляет собой RESTful API взаимодейству-

ющим с подсистемой конвертации.  
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РЕАЛИЗАЦИЯ ВЕБ-ПРИЛОЖЕНИЯ  

ДЛЯ КОНВЕРТАЦИИ ТЕКСТА В ГОЛОС 

 

Реализация приложения началась с функционала регистрации но-

вых пользователей с подтверждением регистрации в письме. Осталь-

ные прецеденты, такие как добавление и удаление дорожек, загрузка 

документов, прослушивание и система оплаты, также ориентированы 

на конкретного пользователя. Для ихреализации использовался 

фреймворк Django, предоставляющий собственный ORM, в котором 

модель данных описывается классами Python, и по ней генерируется 

схема базы данных, а также автоматическую админ панель. Архитек-

тура Django похожа на «Модель-Представление-Контроллер» (MVC). 

Контроллер классической модели MVC примерно соответствует 

уровню, который в Django называется Представление а презентаци-

онная логика Представления реализуется в Django уровнем Шабло-

нов. Из-за этого уровневую архитектуру Django часто называют «Мо-

дель-Шаблон-Представление» (MTV).  

Подсистема конвертации голоса представлена в виде нейронной 

сети типа Tacotron. Для тренировки использовался датасет LibriSpeech 

содержащий 1000 часов записи аудиокниг. Для тренировки использо-

вался сервис Googlecollab, предоставляющий оборудование и вирту-

альную среду для запуска Pythonкода.  

Взаимодействие с нейросетью реализовано в виде асинхронного 

брокера сообщений RabbitMQ, позволяющий взаимодействовать раз-

личным программам при помощи протокола AMQP. Для передачи 

текста из средыDjangoв подсистему конвертациии звуковой дорожки 

https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%91%D0%94
https://ru.wikipedia.org/wiki/%D0%9C%D0%BE%D0%B4%D0%B5%D0%BB%D1%8C-%D0%9F%D1%80%D0%B5%D0%B4%D1%81%D1%82%D0%B0%D0%B2%D0%BB%D0%B5%D0%BD%D0%B8%D0%B5-%D0%9A%D0%BE%D0%BD%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%BB%D0%BB%D0%B5%D1%80
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обратно для возможности беспрерывной обработки, поскольку вы-

гружать из памяти веса при каждом обращении неэффективно.   

Проведенное тестирование охватывает все вышеперечисленные 

функции подсистемы планирования работ, от регистрации до оплаты. 
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СПОСОБЫ ДИСТАНЦИОННОГО ОБНАРУЖЕНИЯ ОГНЯ И 

ДЫМА. СИСТЕМА МОНИТОРИНГА И РАННЕГО 

ОБНАРУЖЕНИЯ ЛЕСНЫХ ПОЖАРОВ 

 

Традиционный метод обнаружения лесных пожаров базируется на 

использовании специализированных пожарно-наблюдательных вы-

шек, где располагается наблюдатель, который посредствам связи и 

оптических устройств визуального контроля обнаруживает возгора-

ние и сообщает об этом в диспетчерский пункт [1]. К преимуществам 

данного подхода можно отнести сохранившуюся до сегодняшних 

дней инфраструктуру вышек, простоту, масштабируемость и высокую 

оперативность. Недостатком данного способа обнаружения является 

необходимость постоянного использования человеческого труда в 

каждой точке расположения вышки и увеличение дозовой нагрузки на 

работников лесного хозяйства, осуществляющих  противопожарный  

и  радиационно-измерительный мониторинг территории. 

Существуют методы обнаружения пожаров с воздуха, с использо-

ванием летательных аппаратов разного класса [2], которые с опреде-

ленной периодичностью облетают пожароопасную территорию и при 

обнаружении пожара определяют его координаты и передают в центр 

контроля информацию об обнаруженном пожаре. Основным преиму-

ществом данного метода является возможность мониторинга больших 

территорий. Основным недостатком является высокая стоимость лет-

ного часа, невысокая периодичность и отсутствие возможности вести 

постоянный  радиационный контроль для определенного участка 

местности. Использование беспилотных летательных аппаратов (дро-

нов) может существенно снизить стоимость летного часа, но их ис-

пользование пока сдерживается по многим причинам [3]. 

Глобальный подход для мониторинга лесных пожаров основан на 

использовании системы спутникового мониторинга [4].  Специализи-

рованные спутники, находящиеся на негеостационарных орбитах, 


